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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

W rozdziale tym przedstawioneg svymagania dotycgce materiatdw, wykonania i odbioru
robot demontzowych istniegcych instalacji elektrycznych, koniecznych do wy&onrma nowych
instalacji w zwizku z realizacja inwestycji oksionej w rozdziale ST I/1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w ST magastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze:
- demontae instalacji elektrycznych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujagcymi PN.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST I/1.

2. MATERIALY
Nie dotyczy

3. SPRZET

Ogolne warunki stosowania spta podano w ST I/1 Wymagania ogoine.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Zatadunek i transport wewtiz budynku ¢czny. Na zewgirz transport samochodem
do wywozu ztomu stalowego i gruzu.

5. WYKONANIE ROBOT - ELEMENTY PODSTAWOWE
Ogolne warunki wykonania podano weézi ogolnej ST I/1.



5.1. Przejcie i przygotowanie placu budowy

Po przegciu budynku nalgy rozpoca¢ prace demontamwe instalacyjne na podstawie
Dokumentacji Technicznej.

5.2. Prace demontawe

Przed rozpocxiem robo6t uzgodii z inspektorem nadzoru sposOb wykonania robot,
zachowania bezpiecastwa podczas wykonywania robot i zabezpieczenizostska pracy po
wykonaniu robot.

Roboty wykoné narzdziami i maszynami gwarantgymi bezpieczéstwo konstrukcji
budynku, jak i oséb wykonggych prace demontawe. Przed rozpoeziem robot sprawdzi
czy w demontowanych elementach nie znajdig czynne instalacje. Zdemontowane materiaty
nalezy wynies¢ z budynku i wywie¢ na ztomowisko. Gruz z pomieszazerywiez¢ taczkami

do kontenera przed budynkiem i dalej wyiéiea wysypisko gruzu, a zdemontowane materiaty
elektryczne przekazaJzytkownikowi lub zutylizowd.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne wymagania dotygee kontroli rob6t podano w ST I/1.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST I/1.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST I/1.
9. ROZLICZENIA ROBOT

Ogolne wymagania dotygee rozliczenia robét podano w ST I/1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998r
w sprawie aprobat i kryteriow technicznych orazngstkowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz.U. Nr 107 z 1998r, poz. 679)

. ~Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamo-montaowych” — czs$¢ V

. Rozporadzenie MI w sprawie warunkow technicznych, jakimmpmy odpowiada
budynki, Dz.U. Nr 75 z 2002r

. PN — IEC 60364 — Instalacje elektryczne

PN -EN 12464-1 Swiatlo i cswietlenie — éwietlenie w miejscu pracy

. PN — 92/E — 08106 — Stopnie ochrony zapewnionezpsbedowy — KOD IP
. PN — 58/E — 08501 — Usdzenia elektryczne, tablice ostrzegawcze

. Przepisy BHP przy wykonywaniu prac elektrycznych



